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PROGRAMA DE ASIGNATURA

l.- DATOS GENERALES

Nombre de la Carrera o Programa: Facultad de Ingenieria

Nombre de la Asignatura: Electiva: Controladores Logicos Programables PLC's y OPLC

Departamento y/o catedra: Apoyo a la Toma de Decisiones

Régimen: Semestral Numero de Unidades Crédito: 4

Ubicacién en el plan de estudios: Desde séptimo semestre

Tipo de Obligatoria Electiva | X|] N° horas Tedricas | 2| Practicas/ 1| Laboratorio | 0
asignatura: semanales : Seminarios
Prelaciones/Requisitos: Asignaturas a las que aporta:

197 Unidades Créditos Ninguna

Fecha de aprobacién del Programa en el Consejo de Facultad: marzo 2017

Il.- JUSTIFICACION

La unidad curricular Controladores Logicos Programables PLC’s y OPLC contribuye a la formacién
integral del ingeniero al adquirir técnicas que permitan la programacion los PLC de una manera 6ptima,
para asi poder automatizar procesos industriales, domésticos, robots, y otros. Reconocer los distintos
tipos de PLC y mddulos que los componen. Construir una interfaz hombre-maquina (HMI) tanto en el
PLC como en un PC para aplicaciones de control remotas (ya sea via sms o Internet)

lIl.- CONTRIBUCION DE LA ASIGNATURA AL DESARROLLO DE LAS COMPETENCIAS

Competencia General 1 (CG1): Aprender a aprender con calidad

Unidad de Competencia 1 (CG1 - U1): Criterios de desempeiio de la U1l:

Abstrae, analiza y sintetiza informacion 1. Identifica elementos comunes en diferentes
situaciones o contextos

2. Resume informacion de forma clara y ordenada

3. Integra los elementos de forma coherente

Unidad de Competencia 2 (CG1 - U2): Criterios de desempeiio de la U2:

Identifica, plantea y resuelve problemas 1. Analiza el problema y obtiene la informacion
requerida para solucionarlo.

2. Formula opciones de solucién que responden a su
conocimiento, reflexidn y experiencia previa.

3. Selecciona la opcidn de solucidn que resulta mas
pertinente, programa las acciones y las ejecuta.

Competencia General 2 (CG2): Aprender a trabajar con el otro
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Unidad de Competencia 1 (CG2 — U1): Criterios de desempeiio de la U1l:
Participa y trabaja en equipo 1. Realiza las tareas establecidas por el equipo
Competencia Profesional Basica 1 (CPB1): Modela para la toma de decisiones
Unidad de Competencia 1 (CPB1 — U1): Criterios de desempeiio de la U1l:
Modela matematicamente situaciones reales | 1. Identifica el modelo que represente la situacion
para apoyar la toma de decisiones real para lograr el objetivo planteado

2. Formula matematicamente el modelo

seleccionado
3. Resuelve el modelo matematico

IV.- UNIDADES TEMATICAS

UNIDADES TEMAS

1. Caracteristicasy 1.1. Concepto del PLC.
concepto del PLC’s 1.2. Aplicaciones de los PLC
1.3. Caracteristicas fisicas de los PLC
1.4. Arquitecturainterna de un PLC
1.5. Memoria, Periféricos, e Interfaces
1.6. Ventajas de los PLC sobre otros dispositivos de control automatico

2. Diagramas de 2.1. Caracteristicas fisicas de Reles y Contactos
escalera y logica de 2.2. Simbolos de electricidad de control
contactos 2.3. Diagramas de escaleras

2.4. Diagramas buléanos y de bloques
2.5. Ejemplos reales de ldgica de contactos

3. Software U90laddery |3.1. Manejo de las distintas opciones del menu
cableado del PLC 3.2. Programaciony depuracién
3.3. Carga del programa en el PLC y Monitoreo en tiempo real de las
variables en un PLC
3.4. Manejo de la HMI del Jazz
3.5. Ejemplos de aplicacién

4. Uso de los puertos 4.1. Cableado de las distintas entradas y salidas del PLC

del PLC 4.2. Montaje de aplicaciones
4.3. Uso de los distintos tipos de sensores discretos y analégicos
4.4. Ejemplos de aplicacion

5. Manejo de la HMI 5.1. Creacion de las distintas pantallas de usuario
5.2. Configuracién de las funciones del teclado

5.3. Relacionas las distintas pantallas de usuario
5.4. Mostrar y tomar valores a través de la pantalla
5.5. Manejo de la HMI virtual desde el PC

6. Usodelasentradasy |6.1. Familiarizacidn con las entradas y salidas analdgicas del PLC
salidas analdgicas 6.2. Linealizacién de las sefiales de entrada
6.3. Lazos de control PD, Pl y PID
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6.4. Manejo de salidas analdgicas
6.5. Manejo de salidas de modulacién de ancho de pulso
6.6. Proyecto de aplicacidn

7. Uso de las funciones |7.1. Manejo de las funciones matematicas de puede hacer el PLC

especiales del PLC 7.2. Uso de las funciones de reloj
7.3. Utilizaciéon de los mensajes sms para sefiales de alerta y control a
distancia

7.4. Comunicacién entre el PLC y PC para compartir data de manera de
generar reportes e inclusive control desde el PC
7.5. Otras funciones varias del PLC

V.- ESTRATEGIAS DE ENSENANZA Y DE APRENDIZAJE

Estrategias de Ensefianza: exposicion de temas y contenidos por parte del docente. Modelaje. Técnica
de la pregunta. Persuasién verbal. Practicas guiadas de problemas. Uso de las tecnologias de la
informacién como recurso de ensefianza.

Estrategias de Aprendizaje: activacion de conocimientos previos, toma de notas, parafraseo,
formulacion de pregunta, resumen, representaciones graficas, resolucién de problemas o caso:
planteamiento analitico, evaluacion de resultados parciales y totales, reconsideracién de
procedimiento y resultado en caso de ser necesario. Trabajo expositivo. Trabajo grupal. Trabajo
colaborativo, uso de las tecnologias de la informacidn como recurso de aprendizaje y practica
independiente

V.- ESTRATEGIAS DE EVALUACION

Evaluacidon formativa: verificacion de estudio previo. Preguntas reflexivas. Ejercicio resuelto en clases.
Talleres. Autoevaluacién y Coevaluacién
Evaluacién sumativa: exdmenes parciales, exdmenes cortos.

VII.- REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS

Textos principales:
v" A.PORRAS / A.P. MONTANERO. Autématas Programables Editorial. Mc Graw Hill

v SIMON, ANDRE Autdématas programables: programacién, automatismo y légica programada.
Madrid. Paraninfo

Guias y material de apoyo:
v Guias y material de apoyo publicadas en la plataforma virtual CANVAS Mddulo 7
https://m7.ucab.edu.ve/login
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